
ขั้นตอนการ เล่น Storm X3 

1. เปิดวิทยุให้ Stick Thottle อยู่ล่างสุด แล้วเสียบแบตฯเข้า Storm-X3 ไฟ LED ที่ STORM –X3 จะเริ่มกระพริบ 

ให้รอประมาณ 3 วินาทีหรือดูไฟ LED แสดงสถานะพร้อมทํางาน แล้วดัน Stick Rudder ไปทาง ขวา/ล่างสุด  

ค้างเอาไว ้ประมาณ 5 วินาท ีจนกระทั้งไฟ LED กระพริบเป็นน้ําเงินค้าง  แค่นี้ X3 ก็พร้อมบินแล้ว 

 

  
 

2. ถ้าไม่ยกคันเร่งภายใน 5 วินาที X3 จะกลับเข้าสู่โหมด Lock อีกครั้ง หรือเราโยก Rudder ไปทางซ้ายสุดก็จะ 

เข้าโหมด Lock ให้ทันที  

 

3. ต่อมาเรามาดูสวิทช์โยกต่างๆ ทําหน้าที่อะไรกันบ้าง 

 

3.1 GPS mode คือโหมดการบินล๊อคตําแหน่งด้วย GPS และโหมดนี้จะทํางานพร้อมกับโหมด ALT-Hold ด้วย 

(โหมด GPS จะทํางานเมื่อ X3 สามารถรับสัญญาณดาวเทียมได้มากกว่า 6 ดวงขึ้นไป) ให้โยกสวิชท์ SW-1 อยู่ที่ 

(0) และ SW-2 อยู่ที่  (0) 

 

  
ไฟ LED สนี้ําเงินจะสว่างค้างเมื่อ GPS พร้อมทํางาน 

           

 



 

 

     3.2  High Holding หรือ Altitude Hold คือโหมดบินแบบล๊อคความสูงเพียงอย่างเดียว หรือบ้างคนเรียกว่า ATL-

Hold หรือ Altitude Hole (ในโหมดนี้ GPS จะไม่ทํางาน) ให้โยกสวิทช์ SW-1 อยู่ที่ (0) และ SW-2 อยู่ที่  (1)                        

  
 

 

3.3 Stabilizer Mode เป็นโหมดที่บินแบบแมนนวล สวิทช์ต่างๆจะอยู่ในตําแหน่งดังนี้ SW-1 อยู่ที่ (0) และ SW-2 

อยู่ที่  (2) 

 

   
 

3.4 Direction Lock หรือ Home Lock  ทํางานโดยโยกสวิชท์ SW-1 อยู่ที่ (1) และ SW-2 อยู่ที่  (0) 

 

               
 

 

 

 



 

 

 

 

Storm X3 มีโหมด RETURN HOME โดยจะทํางานได้สองรูปแบบคือเมื่อหลุดคลื่นวิทยุ X3 จะบินกลับสู่จุด 

เริ่มบินทันที หรือด้วยการโยกสวิชท์สั่งงาน โดยโยกสวิทช์ SW-1 อยู่ที่ (2) และ SW-2 อยู่ที่  (0)  

X3 จะบินกลับมาที่จุดเริ่มต้นขึ้นบินทันที (ในโหมดนี้จะทํางานเมื่อเราบินในโหมด GPS เท่านั้น)  

 

  
 

 
 

 

*** เทคนิคเพิ่มเติม เพื่อให้ Sensor พร้อมทํางานในโหมด GPS และ Attitude Hold ควรทำ Lock/Unlock 2 

ครั้งเพื่อให้ Sensor รีเซ็ทตัวเอง  

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

การบิน X3 เบื้องต้น 
        - ในโหมดการบินแบบแมนนวล คันเร่งจะเริ่มจากล่างสุดเมื่อค่อยๆเร่ง Joy-Stick ขึ้นมารอบจะ 

ค่อยๆเร่งจน X3 เริ่มลอยตัวขึ้นบิน  และถ้าต้องการให้ X3 หมุนไปทางซ้าย/ขวา ให้โยก Joy-Stick  Rudder 

ไปทางซ้ายหรือขวา และถ้าต้องการให้บินไปข้างหน้า/หลัง ให้โยก Joy-Stick Elevator ไปข้างหน้า/หลัง 

และเมื่อต้องการให้บินไปทางซ้าย/ขวา ให้โยก Joy-Stick Aileron ไปทางซ้าย/ขวา 

 
- ในโหมดการบินแบบ GPS และ Attitude Hold คันเร่งจะเริ่มจากตรงกลาง เมื่อค่อยๆเร่ง Joy-Stick ขึ้นมาจน 

เลยจุดกึ่งกลางของคันเร่ง X3 จะเริ่มลอยตัวขึ้นบินถ้าต้องการให้บินสูงขึ้นก็ดัน Joy-stick ให้สูงกว่าตรงกลาง 

แต่ถ้าต้องการให้บินต่ําลงก็ให้ลดคันเร่งต่ํากว่าจุดกึ่งกลาง และถ้าต้องให้ X3 บินลอยอยู่กับที่ ก็ให้ค้างคันเร่งไว้ที่ 

ตรงกลางของ Joy-Stick และถ้าต้องการให้ X3 หมุนไปทางซ้าย/ขวา ให้โยก Joy-Stick  Rudder 

ไปทางซ้ายหรือขวา และถ้าต้องการให้บินไปข้างหน้า/หลัง ให้โยก Joy-Stick Elevator ไปข้างหน้า/หลัง 

และเมื่อต้องการให้บินไปทางซ้าย/ขวา ให้โยก Joy-Stick Aileron ไปทางซ้าย/ขวา 

 

 

 

 

THE END 
 


